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(54) Stabmixer und Verfahren zur Montage eines Stabmixers 



(57) Die vorliegende Erfindung betrrfft die Verbin- 
dungweise zwischen einem Stabmixergehause und 
einer Elektromotoreinheit (10), die erfindungsgemafc 
nur an einem axialen Endbereich der Elektromotorein- 
heit vorgesehen ist, so dal3 keine weitere Elektromotor- 
befestigung ausgehend vom Gehause (12) vorhanden 
ist. Ferner wird ein Verfahren zur Montage der Elektro- 
motoreinheit in einem Gehause eines Stabmixers vor- 
geschlagen, bei dem die Elektromotoreinheit an einem 
axialen Endbereich im Gehause eingerastet wird. In 
vorteilhafter Weise mussen fur die Elektromotoreinheit 
keine engen axialen Toleranzen durch diese Art der 
Befestigung eingehaiten werden, bei der die Montage 
mit geringem Aufwand durchfuhrbar ist. 



Fig. 1 
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Beschreibung 

Die vorliegende Erfindung betrtfft einen Stabmixer 
mit einer Elektromotoreinheit, die in einem Gehause 
aufgenommen ist und ein Verfahren zu dessen Mon- s 
tage. 

Aus der DE 37 09 573 ist ein derartiger Stabmixer 
bereits bekannt. Hierbei ist ein Gehause vorgesehen, 
daft einteilig mit einem Purierstab verbunden ist, und in 
dessen Hohlraum eine Elektromotoreinheit aufgenom- 10 
men ist. Die seinerseits mit einer Gehauseummante- 
lung versehene Elektromotoreinheit ist an ihrem dem 
Purierstab als anzutreibende Einrichtung zugewandten 
Ende mit einer Antriebsankupplung verbunden und 
uber ein im Querschnitt winkelfarmiges, elastisches is 
Ringelement auf dem Gehause gelagert. Am hierzu 
axial engegengesetzten Ende der Elektromotoreinheit 
ist ein Kunststofflagerteil in Kontakt mit diesem axial en 
Ende der Elektromotoreinheit, das uber Verbindurigen 
zur Gehausewand fur eine seitliche und axiale Fixie- 20 
rung der Elektromotoreinheit sorgt. 

Dadurch, daG bei dieser bekannten Ausfuhrungs- 
fbrm die Elektromotoreinheit am zum Purierstab abge- 
wandten Ende im wesentlichen starr mit dem Gehause 
verbunden ist und am anderen axialen Ende elastisch 25 
am Gehause gelagert ist, muG sowohl die Elektromotor- 
einheit als auch die diese mit dem Gehause verbinden- 
den Teiie in engen Fertigungstoleranzen hergestellt 
werden. Der Produktionsaufwand wird zusatzlich durch 
einen relativ hohen Montageaufwand und Herstellauf- 30 
wand an Lagerteilen erhOht. 

Es ist daher eine Aufgabe der vorliegenden Erfin- 
dung einen Stabmixer der eingangs genannten Art 
bereitzustellen, bei dem eine einfache Verbindung zwi- 
schen der Elektromotoreinheit und dem Stabmixerge- 35 . 
hause geschaffen ist, so daft beide Teile mit geringem 
Montageaufwand verbindbar sind und beide Teile auf- 
grund deren Verbindung nicht engen Fertigungstoleran- 
zen unterliegen. 

Diese Aufgabe wird durch einen Stabmixer mit den 40 
Merkmalen des Anspruches 1 gelost. Dadurch daG 
erf indungsgemaB die Elektromotoreinheit nur an einem 
ihrer beiden axialen Endbereiche am Gehause gelagert 
ist, unterliegt die Elektromotoreinheit durch ihre Befesti- 
gung am Gehause keinen engen Fertigungstoleranzen, 45 
wobei bei einer einseitigen Lagerung der Elektromotor- 
einheit zusatzlich der Zusammenbau erleichtert wird. 

ErfindungsgemaG ist der zur anzutreibenden Ein- 
richtung, z.B. einem Purierstab, abgewandte Abschnitt 
der Elektromotoreinheit und der Mantelbereich der so 
Elektromotoreinheit freihangend im Stabmixergehause 
befestigt Demnach ist die Elektromotoreinheit aus- 
schlieGlich in einem vordersten, das heiGt zur anzutrei- 
benden Einrichtung zugewandten Abschnitt mit dem 
Gehause test verbunden, wodurch Vibrationsubertra- 55 
gungen vom Elektromotor auf das Gehause konstruktiv 
einfach unterbindbar sind, und ein warmeisolierender 
Luftspalt zwischen dem Mantelgehause der Elektromo- 



toreinheit und der Innenwand des Stabmixergehauses 
gegeben ist. 

In weiterer vorteilhafter AusfOhrung der Erfindung 
ist die Elektromotoreinheit an dem Gehause mittels 
einer Schnapp- Oder Rastverbindung befestigt. Somit ist 
eine vereinfachte Montage durch Zusammenstecken 
beider Teile mdglich. 

Diese Rastverbindung ist in vorteilhafter Weise zwi- 
schen einer Motorankupplung, die Bestandteil des 
Gehauses der Elektromotoreinheit am zur anzutreiben- 
den Einrichtung zugewandten Ende ist, und einer 
Gehauseankupplung, die Bestandteil des Gehauses 
des Stabmixers am zur anzutreibenden Einrichtung 
zugewandten Ende ist, gebildet. 

ErfindungsgemaG ist eine einzige Ringdichtung 
vorgesehen urn das Gehauseinnere zwischen der Elek- 
tromotoreinheit und dem Gehause abzudichten. 

In vorteilhafter Weiterbildung der Erfindung ist die 
Schnapp- Oder Rastverbindung derart angeordnet. daG 
die Ringdichtung bei eingerasteter Schnapp- Oder Rast- 
verbindung zusammengedruckt ist. Damit ist einerseits 
ein relativ fester Sitz der Elektromotoreinheit im 
Gehduse und andererseits eine Kompensation von 
Motorvibrationen mOglich. Ferner gleicht der einge- 
spannte Gummiring Toleranzen zwischen der Motoran- 
kupplung und der Gehauseankupplung aus, wobei 
gleichzeitig ein wasserdichter AbschluG zum Gehause- 
inneren hergestellt ist. 

Es ist ferner eine Aufgabe der vorliegenden Erfin- 
dung ein Verfahren zur Montage einer Elektromotorein- 
heit in einem Gehause eines Stabmixers 
bereitzustellen, das mit geringem Aufwand durchfuhr- 
bar ist. 

Diese Aufgabe wird durch ein Verfahren mit dem 
Merkmal des Anspruchs 7 gelost. Durch die einseitige 
Lagerung der Elektromotoreinheit am Gehause entfallt 
die Montage eines weiteren Lagerteils, das ebenfalls 
am Gehause befestigt werden mOGte, so daG der Mon- 
tageaufwand reduziert ist, wobei das Einrasten der 
Elektromotoreinheit am Stabmixergehause mittels einer 
Schnapp- oder Rastverbindung zu einfachen Montage 
beitragt. 

Weitere vorteilhafte Ausfurungsformen der Erfin- 
dung sind in den UnteransprQchen dargestellt. 

Nachfblgend wird die Erfindung anhand eines Aus- 
fOhrungsbeispiels in den Zeichnungen naher erlautert. 
In diesen zeigen: 

Fig. 1 einen Langsschnitt durch das Gehause 
eines erfindungsgemaGen Stabmixers mit 
einer Seitenansicht einer eingebauten Elek- 
tromotoreinheit, 

Fig. 2 eine Seitenansicht einer Elektromotorein- 
heit, die mit einem Gehauseteil nach Fig. 1 
verbunden ist, 

Fig. 3 eine raumliche Zusammenbaudarstellung 
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der Elektromotoreinhert und des Gehause- 
teils nach Fig. 2. 

Die Fig. 1 zeigt einen Langsschnitt durch ein 
Gehause 2 eines Stabmixers 1, wobei die anzutrei- 
bende Einrichtung des Stabmixers beispielsweise ein 
Purierstab in Fig. 1 nicht dargesteJIt ist. 

Das Gehause 2 weist einen im wesentlichen hohl- 
zylindrischen Handgriff 3 auf, das an dem der anzutrei- 
benden Einrichtung abgewandten axialen Ende nach 
auBen abgeschlossen ist. An dem der anzutreibenden 
Einrichtung zugewandten axialen Ende des Handgriffes 

3 schlieBt das Gehause 2 mit einem werteren Teil, der 
Gehauseankupplung 4 ab. Im Verbindungsbereich zwi- 
schen dem Handgriff 3 und der Gehauseankupplung 4 
(siehe hierzu auch Fig. 2) weist der Handgriff 3 eine 
hohlzyiindrische Gehausewand auf deren Innendurch- 
messer im AbschluBbereich 3a vergroBert ist. wahrend 
der AuBendurchmesser des Handgriffes 3 gleicht bleibt 
Die Endflache 3b der Gehausewandung des Handgrif- 
fes 3 und die mit vergrOBertern Innendurchmesser ver- 
sehene Innenseite 3c des Handgriffes 3 benachbart zur 
Endflache 3b bilden die Verbindungsflache zu einer 
ringfdrmigen, im Querschnitt L-fdrrnigen Flanschflache 
5 der Gehauseankupplung 4. Das im Querschnitt L-fdr- 
mige Ende der Flanschflache 5 ist zusatzlich an seiner 
zur anzutreibenden Einrichtung abgewandten Seite mit 
einer ringformigen vorstehenden Spitze 6 und einer 
radial nach innen ausgebildeten Hinterschneidung ver- 
sehen, so daB bereits durch ein sehr festes Aufdrucken 
des Handgriffes 3 auf die Flanschflache 5 eine Klemm- 
verbindung gegeben ist. Fest verbunden werden 
schlieBlich der Handgriff 3 mit der Gehauseankupplung 

4 Ober eine RotationsverschweiBung oder eine VerHe- 
bung. 

Die Gehauseankupplung 4 weist an ihrer Umfangs- 
flache Vorsprunge 7a, 7b auf, die derart ausgebifdet 
sind, daB ein Purierstab oder ein ZerWeinerungsbehal- 
ter oder eine sonstige anzutreibende Einrichtung 
anschraubbar ist. Zur zusatzlichen Lagefixierung der 
angekoppelten anzutreibenden Einrichtung sind an der 
Gehauseankupplung 4 eine Ringnut 8 und eine wertere. 
radial innere, sich axial zur anzutreibenden Einrichtung 
erstreckende hohlzyiindrische Gehausewand 9 vorge- 
sehen. 

In einem im wesentlichen zylindrischen Hohlraum 
in der Gehauseankupplung 4 und in einem zylindri- 
schen Hohlraum des Handgriffes 3 ist eine Elektromo- 
toreinhert 10 aufgenommen. Die Elektromotoreinhert 10 
weist eine zytindrische Metall-Gehauseummantelung 
1 1 und eine Kunststoff-Endkappe 12 an einem der bei- 
den axialen Enden der Elektromotoreinheit 10 auf, 
wobei die Endkappe 12 einen in der Zeichnung nicht 
dargestelften Kom mutator oberdeckt und Kohlebursten 
zum etektrischen Abgrrff aufnimmt Die Endkappe 12 
schlieBt im wesentlichen die Elektromotoreinheit zu der 
axialen Seite hin ab, die von der anzutreibenden Ein- 
richtung abgewandt ist, so daB noch etwa ein Drttel bis 



zur Halfte des Hohlraumes im Handgriff 3 nicht von der 
Elektromotoreinheit 10 besetzt sind und fur eine Platine 
und weitere Stabmixerkomponenten zur VerfQgung ste- 
hen. Weder die Endkappe 12 noch die Gehauseum- 

5 mantelung 1 1 sind am Handgriff 3 befestigt Die mit der 
Endkappe 12 in Verbindung stehende Platine ist in axia- 
ler Richtung auf die Endkappe aufgeschoben und bietet 
Ober einen groBeren axialen Bereich eine Kontaktflache 
zum elektrischen AnschluB an den Motor. Durch die 

70 Platine ist ebenfalls keine Eingrenzung der Langstole- 
ranzen des Elektromotors gegeben, da das zum Elek- 
tromotor gegenuberliegende Ende der Platine mit 
Verbindungselementen zur Spannungsversorgung ver- 
bunden ist, die die Platine ebenfalls vor allem in axialer 

is Richtung des Stabmixers verschieblich aufnehmen. 
Zwischen der Gehauseummantelung 1 1 und der Innen- 
seite des Handgriffes 3 ist ein Luftspalt vorgesehen, der 
eine unerwunschte WarmeObertragung zwischen dem 
Motor und dem Handgriff 3 verhindert. 

20 Neben der Endkappe 12, der Motorgehauseum- 
mantelung 1 1 und dem Motor selbst weist die Elektro- 
motoreinheit 10 an ihrem der anzutreibenden 
Einrichtung zugewandten Ende eine Motorankupplung 
13 auf, in der die Motorwelle mit ihrer Antriebsverzah- 

25 nung gelagert ist. Ober die Motorankupplung 13 wird 
die Welle der anzutreibenden Einrichtung an den Motor- 
arttrieb bzw. die Elektromotoreinheit 10 angekoppelt. 
Die Motorankupplung 13 ist einstuckig durch eine 
MotorabschluBplatte 14 und einen abwechselnd zylin- 

30 drischen und sich konisch verjOngenden Zylinderab- 
schnitt 15 gebildet Die Platte 14 ist an der 
Gehauseummantelung 1 1 unmittelbar befestigt und ist 
im AuBendurchmesser kleiner als die Gehauseumman- 
telung 1 1 . Von einem radial inneren Abschnitt der Platte 

35 14 ausgehend ist ein Zylinderabschnitt senkrecht zur 
Platte 14 in Richtung zur anzutreibenden Einrichtung 
ausgebildet, der sich im werteren Veriauf konisch ver- 
jOngt, dann zylindrisch fortgesetzt wird, sich erneut 
leicht konisch verjungt, in einem kurzen Bereich zylin- 

40 drisch fortgesetzt wird und sich im weiteren Veriauf 
sprunghaft radial erweitert und zylindrisch fortgesetzt 
wird, so daB eine ringformige Rille bzw. Rastnut 16 fur 
eine Rast- bzw. Schnappverbindung gebildet ist. Im 
weiteren Veriauf zu der anzutreibenden Einrichtung ist 

45 ein konischer Abschnitt an der Motorankupplung ausge- 
bildet der mit einem hohlzylindrischen Abschnitt 
schlieBlich zur anzutreibenden Einrichtung hin mit dem 
insgesamt Weinstem Radius des Zylinderabschnitts 15 
abschlieBt. 

so Die im wesentlichen hohzylindrische Innenwan- 
dung der Gehauseankupplung 4 weist eine ringformige 
Rastnase 17 auf, die in der Form - nicht jedoch in der 
Dimensionierung - zur Rastnut 16 der Motorankupplung 
korrespondiert, so daB der zur anzutreibenden Einrich- 

55 tung zugewandte Abschnitt der Rastnase bzw. des 
Rastringes 17 einen senkrecht zur Antriebsachse aus- 
gerichteten Wandungsabschnitt aufweist und der in errt- 
gegengesetzter Richtung weisende Abschnitt sich 
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Konisch erwertert. Die Innenwandung der Gehausean- 
kupplung 4 weist - im weiteren, zur anzutreibenden Ein- 
richtung abgewandten Verlauf - zwei zylindrische 
Abschnitte auf, die abgesehen von einem axialen Ver- 
satz mit denen der Motorankupplung korrespondieren. 
Die Gehauseankupplung weitet sich darauf hin konisch 
in einem 45° Winkel zur zuvor achsparallelen Gehause- 
wandung auf und verJauft schlieBlich nach einem weite- 
ren 45° Knick parallel zur Platte 14. Es ist somit durch 
diese ringfOrmige Anphasung 1 8, die Platte 14 und den 
zylindrischen Abschnitt 15 der Motorankupplung eine 
ringfOrmiger Spalt, der im Querschnrt die Form eines 
gleichschenWigen Dreieckes aufweist, gebildet, indem 
eine Ringdichtung 19 eingesetzt ist. Die Ringdichtung 
19 ist als Gummi-O-Ring ausgebildet. Sowohl in der 
Schnapp- bzw. Rastverbindung zwischen der Rastnase 
17 und der Rille bzw. Rastnut 1 6. als auch an den zuein- 
ander konzentrischen Gehausewandungen, zwischen 
der Innenwandung der Gehauseankupplung 4 und den 
zylindrischen Abschnitten der Motorankupplung 13, 
sowie zwischen der Platte 14 und der unmitteibar 
gegenuberiiegenden Abschnitte der Gehauseankupp- 
lung ist ein geringes Spiel von wenigen zehntel Millime- 
ter n gegeben. Es ist besonders darauf hingewiesen, 
daB die Schnapp- bzw. Rastverbindung keine starre 
Verbindung zwischen der Motorankupplung und der 
Gehauseankupplung herstelit, so daB zwar die Ring- 
dichtung 19 bei einer Verbindung zwischen beiden Tei- 
len leicht zusammengedruckt wird, aufgrund des 
geringen axialen und seitlichen Spieles jedoch sowohl 
axial als auch seitlich wirkende Motorvibrationen damp- 
fend ausgleicht. Die Ringdichtung 19 verhindert weiter- 
hin einen Flussigkeitseintrrtt in das Gehauseinnere und 
erfordert keine enge Fertigungstolerierung der MaBe 
zwischen den beiden Kunststoffteilen der Gehausean- 
kupplung 4, die aus Polypropyien mit grCberen Toleran- 
zen herstellbar ist, als die Motorankupplung 13 die aus 
glasfaserverstarktem Polyamid mit W einer en Toleran- 
zen herstellbar ist. Die Elektromotoreinheit ist mittels 
einer Verspannungseinrichtung (gebildet durch eine 
Seite der Rast- bzw. Schnappverbindung und eine Serte 
der Ringdichtung) im Stabmixergehause derart axial 
eingespannt befestigt, daB axiale und axial schwen- 
kende Motorvibrationen schon durch diese einseitige 
Lagerung ideal durch den elastischen Teil der Verspan- 
nungseinrichtung, der Ringdichtung 19, absorbiert wer- 
den. 

Wie aus Fig. 3 hervorgeht, wird zur Montage ledig- 
lich die Ringdichtung auf die Phase 18 der Gehausean- 
kupplung aufgelegt und anschlieBend die 
Elektromotoreinheit in die Gehauseankupplung 4 einge- 
fuhrt bis beide miteinander verrastet sind. AnschlieBend 
wird der Handgriff 3 auf die Ranschf lache 5 der Gehau- 
seankupplung 4 aufgesetzt und mittels einer Rotations- 
verschweiBung Oder einer VerWebung verbunden. 



Patentanspruche 

1 . Stabmixer mit einer langs dessen Achse ausger ich- 
teten Elektromotoreinheit (10), die in einem 
5 Gehause (2) aufgenommen ist. dadurch gekenn- 
zelchnet, daB die Elektromotoreinheit (10) nur an 
einem ihrer beiden axialen Endbereiche am 
Gehause (2) gelagert ist. 

10 2. Stabmixer nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der zur anzutreibenden Einrichtung 
abgewandte Abschnitt der Elektromotoreinheit (10) 
und der Mantelbereich (1 1) der Elektromotoreinheit 
freihangend im Gehause (2) befestigt sind. 

15 

3. Stabmixer nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Elektromotoreinheit (10) an dem 
Gehause (2) mittels einer Schnapp- Oder Rastver- 
bindung befestigt ist. 

20 

4. Stabmixer nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zelchnet, daB die Elektromotoreinheit (10) eine 
Motorankupplung (13) und das Gehause (2) eine 
Gehauseankupplung (4) aufweisen, die jeweiis zur 

25 Ankuppiung an die anzutreibende Einrichtung vor- 
gesehen sind, und daB die Rastverbindung zwi- 
schen einen Rastnasenring (17) an der 
Gehauseankupplung (4) und einer im wesentlichen 
korrespondierenden Rastnut (16) in der Motoran- 

30 kupplung (13) gebildet ist. 

5. Stabmixer nach Anspruch 1 bis 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB zwischen der Elektromotor- 
einheit und dem Gehause eine einzige Ringdich- 

35 tung (19) angeordnet ist. 

6. Stabmixer nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Schnapp- Oder Rastverbindung 
derart angeordnet ist, daB die Ringdichtung (19) 

40 bei eingerasteter Schnapp- Oder Rastverbindung 
zusammengedruckt ist. 

7. Verfahren zur Montage einer Elektromotoreinheit in 
ein Gehause eines Stabmixers , dadurch gekenn- 

45 zeichnet, daB die Elektromotoreinheit an einem 
ihrer beiden axialen Endbereiche am Gehause ein- 
gerastet wird. 

8. Verfahren nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
so zeichnet, daB die Elektromotoreinheit in einem 

ersten Schritt mit einer Gehauseankupplung ver- 
bunden wird, die den zur anzutreibenden Einrich- 
tung zugewandten GehauseabschluB bildet, wobei 
ein Dichtring an die Gehauseankupplung eingelegt 
55 wird und die Elektromotoreinheit in die Gehausean- 
kupplung eingerastet wird so daB der Dichtring zwi- 
schen der Elektromotoreinheit und der 
Gehauseankupplung zusammengedruckt wird. 
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9. Verfahren nach Anspruch 8. dadurcfi gekenn- 
zeichnet, daB in einem zweiten Schrrtt die Gehau- 
seankupplung mit einem tm wesentlichen 
hohlzylindrischen Gehauseteil durch Rotationsver- 
schweiBung oder VerschweiBung verbunden wird. s 
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Abstract 


The electric mixer wand has a housing (2) acting as a handgrip and enclosing the electric drive motor j 
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drive motor may be secured to the housing via a snap-fit connection or a ratchet connection, with a | 
single annular seal (1 9) between the electric drive motor and the housing. 
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